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簡　介

安全始終是移動機器人製造商的首要考慮。本AMRA-220標準為製造商提供要遵守之基本指引，及

進一步要考慮的保護措施。在本標準中亦鑑別出相關的顯著危害及風險評鑑。本標準亦對不同類型

之危害，配置其一般安全要求及保護措施。本標準還涉及安全相關部分的要求、使用資訊、及驗證

與確證等各層面。

本標準由自主移動機器人聯盟(AMRA)第二工作小組(WG2)之專家對AMRA-220:2022(en)進行中

文化，經技術委員會審查，並獲得理事會核准，在2023年06月22日發行初版

(AMRA-220:2022(zh-TW)-Ed1)。
為進一步推廣移動機器人的標準化，AMRA與台灣智慧自動化與機器人協會(TAIROA)，推動共同

發行移動機器人之中文標準。在通過下列改版及審核程序後，共同發行本標準之第二版

(TARS/AMRA-220:2022(zh-TW)-Ed2)：
● TAIROA:經標準委員會決議共同發行AMRA-220中文版標準，並將訊息公告至官網（諮詢時

間為2024年04月22日至2024年04月28日），確認未有會員表示意見。

● AMRA:秘書處基於AMRA-220:2022(zh-TW)-Ed1更新封面及簡介，於2024年05月09日獲

得理事會核准。

下表所列之參與者(按筆畫數排列)對本標準有卓著貢獻。

理事會 Board 核准日期：2024-05-09
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精密機械研究發展中心

華碩電腦

技術委員會 Technical Committee 審查完成日期：2023-05-22

工業技術研究院 [主席]

中強光電集團

友上科技

友達光電

台達電子

緯創資通

聯潤科技

第二工作小組之專家Working Group #2 Experts 　　　　擬定AMRA-220:2022(zh-TW)草案

王昱文
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